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0. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania ogodlne
dotyczace wykonania i odbioru budowlanych, przy projekcie konserwacji pomieszczen budynku A —
ZSP nr 1 w Tomaszowie Mazowieckim, obreb 12, dz. nr 279/1, zwigzanych z:

. $ciany nosne i dziatowe

o montazem stolarki drzwiowej,

o tynki wewnetrzne, oktadziny $cienne,

. instalacje elektryczne i niskopragdowe wewnetrzne,

. roboty wykonczeniowe.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadku
matych, prostych robdt i konstrukcji trzeciorzednych o pomijalnie matym wptywie na trwatos¢
obiektu, dla ktorych istnieje pewno$é¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawie do$wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;j.

1.3. Zakres robot objetych SST

Niniejsza SST obejmuje cato$¢ niezbednych do wykonania robét remontowo-budowlanych dla
zrealizowania zadania przedstawionego w pkt. 1.1. majgcego odzwierciedlenie w sporzadzonym
projekcie budowlanym konserwacji pomieszczen budynku A — ZSP nr 1 w Tomaszowie Mazowieckim.
Zakres robdt obejmuije:

o demontaz oktadzin Sciennych w wyznaczonych miejscach,

. prace murarskie,

. naprawa ubytkow i uszkodzen w tynkéw wewnetrznych,

o montaz drzwi wewnetrznych,

. demontaz instalacji elektrycznych i niskoprgdowych i LAN,

o wykonanie instalacji przeciwpozarowego wytacznika pradu,

. montaz instalacji elektrycznych i niskopragdowych,

o montaz instalacji LAN i telofonicznej

o montaz opraw o$wietlenia podstawowego i awaryjnego,

. montaz urzadzen CCTV, SSWIN, KD, dzwonka szkolnego, radiowezta,

. roboty wykonczeniowe w tym malowanie $cian.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoS¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowq, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego lub w przypadku nieustanowienia
takiego - poleceniami Zamawiajgcego.

Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ roboty zgodnie z zasadami sztuki budowlanej, przepisami
prawa budowlanego, BHP, wymaganiami ochrony Srodowiska, przepisami p.poz. oraz planem BiOZ.



Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty majg by¢ zgodne z dokumentacjg projektowsg i
SST. Wielkosci okreSlone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos¢ z okreSlonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacjg
projektowg lub SST i majg wptyw na niezadowalajacy jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastgpione prawidtowymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.4.1.Informacja o terenie budowy
Dziatka, na ktdrej zlokalizowany jest budynek szkoty jest zabudowana innymi budynkami oraz

elementami infrastruktury technicznej w tym utwardzeniami terenu i dojazdami do poszczegdinych
budynkdéw. Teren dziatki w znacznej czesci jest utwardzony, zagospodarowany i uporzagdkowany.
Budynek zlokalizowany jest w zblizeniu do granicy z dziatkg drogowg. Wszystkie prace budowlane
nalezy prowadzi¢ z poszanowaniem granic i znajdujgcych sie za nimi terendw prywatnych.
Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie przepisdbw w zakresie bezpieczenstwa pracy, a
takze powinien zapewni¢ ochrone wilasnosci publicznej. Jest odpowiedzialny za szkody
spowodowane w trakcie wykonywania robot budowlanych.

Wykonawca bedzie podejmowat wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac sie do przepisow z
zakresu ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem.

Powstate odpady, w wyniku demontazu Wykonawca bedzie usuwac z placu budowy na wiasny
koszt. Wykonawca bedzie musiat rowniez uzyska¢ pozwolenie na postawienie kontenera na odpady.
Zamawiajacy nie udostepnia miejsca parkingowego.

1.4.2.Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy protokotem

teren robdt wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz
dokumentacje projektowg i SST.

1.4.3.Zabezpieczenie terenu budowy.
Na czas prowadzenia robdt Wykonawca jest zobowigzany ogrodzi¢ miejsce prowadzonych robdt.

Koszt zabezpieczenia terenu robdt nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
cene umowna.

1.4.4.0chrona $rodowiska na czas wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek znac i przestrzega¢ wszelkich przepisow dotyczacych ochrony Srodowiska

naturalnego. W czasie prowadzenia robot budowlanych Wykonawca bedzie podejmowat wszelkie
uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
$rodowiska na terenie prowadzonych robét.

1.4.5.0chrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Bedzie posiadat sprawny

sprzet przeciwpozarowy i bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat prowadzonych prac albo przez personel Wykonawcy.



1.4.6.0chrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem witasnosci publicznej
i prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robdt lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci publicznej
lub prywatnej to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnoS¢. Stan
naprawionej wtasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie obiektu, na
powierzchni terenu i pod jego poziomem, takze instalacje wewnetrzne i uzbrojenia terenu (rurociagi,
kable itp.). Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora
nadzoru i zainteresowanych uzytkownikdw oraz bedzie z nimi wspdtpracowat, dostarczajgc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.7.0graniczenie obcigzen osi pojazdéw
Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie

materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
stosownych wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkdw.

1.4.8._Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i

higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osdb
zatrudnionych na budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i s uwzglednione w cenie umownej.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace zgodnosci materiatow

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy powinny by¢ zgodne z dostarczonym
kosztorysem ofertowym, dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczng. W przypadku gdy
zastosowane materiaty lub roboty nie bedg zgodne w petni z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg
techniczng badz ofertg przetargowg Wykonawcy to takie materialy bedg niezwtocznie zastgpione
wihasciwymi, a roboty rozbidrkowe i ponowny montaz wiasciwych elementéw wykonany zostanie na
koszt Wykonawcy. Kazdy rodzaj robdt, w ktdrych uzywa sie niezaakceptowanych materiatéw i
urzadzen Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko liczac sie z ich nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.2. Dopuszczalne materiatow

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére posiadajg certyfikat
na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub Aprobatg
Techniczng a takze znajduja sie w wykazie wyrobdw dopuszczonych do stosowania w budownictwie.



2.3. Przechowywanie i skladowanie

Miejsca czasowego skladowania materiatdw bedg zlokalizowane na terenie budowy, w
pomieszczeniach w budynku wskazanych przez Inspektora Nadzoru lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce w zalezno$ci od dokonanych uzgodnien z
Inspektorem Nadzoru. Wykonawca zabezpieczy materiaty przed ich uszkodzeniem i dostepem osdb
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone wszelkich materiatéw i urzadzen uzywanych do robdt
od daty rozpoczecia do daty ostatecznego odbioru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakoS¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien byc
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonym w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w
terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Musi on spetnia¢ normy ochrony S$rodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢é Inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, gdy jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca ma obowigzek powiadomi¢ Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyskaC jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest obowigzany do stosowania jedynie takich Srodkdw transportu, ktére nie wptyne
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatdw. Liczba
Srodkow transportu musi zapewnia przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreSlonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminach przewidzianych w
umowie.

Przy ruchu po drogach publicznych, pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przewidziane Kodeksem
Ruchu Drogowego i przepisami wykonawczymi do niego. Srodki transportu nie odpowiadajace
warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drdg na koszt Wykonawcy.
Wykonawca ma obowigzek na biezgco usuwac, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST oraz poleceniami Zamawiajgcego. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane
metody wykonywania robdt, za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie usytuowania i
wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami  okreSlonymi w dokumentacji
projektowe;j.



Btedy popetnione przez Wykonawce w wyznaczaniu robot zostang usuniete przez Wykonawce na
wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na piSmie przez Zamawiajgcego.

Ewentualne sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Zamawiajgcego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej a takze w
normach i wytycznych. Polecenia zamawiajgcego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreslonym przez Zamawiajgcego, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajagc w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robét.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i
robot ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosS¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepiséw,

2. posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Norma lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,

- certyfikacje CNBOP w przypadku wyrobow, ktdrych zastosowanie wymaga certyfikacji CNBOP,

- jednostkowe dopuszczenie.

3. W przypadku materiatow, dla ktdérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt powinien okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie z dokumentacjg
projektowg, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
inwestorskiego o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem, chyba ze warunki umowy stanowig inaczej.

Wyniki obmiaru bedg wpisywane do ksigzki obmiaréw. Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie
w czasie ich wykonywania, a robét podlegajacych zakryciu przed ich zakryciem.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robdt podanych w kosztorysie ofertowym lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne
dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru inwestorskiego na pismie. Obmiar



gotowych robdt bedzie prowadzany z czestosScig wymagang do celu ptatnosci na rzecz Wykonawcy
lub innym czasie okreSlonym w umowie.

Zasady okreslania ilosci robét podane sg w KNR-ach i KNNR-ach oraz ZKNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i
przedmiarze robét.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt musi byc
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy dostarcza Wykonawca. Jezeli urzadzenia te wymagajg badan
legalizacyjnych, to Wykonawca musi posiada¢ wazne $wiadectwa w tym zakresie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cze$ciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. 0Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robot oraz ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robdt
zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbioru tego dokonuje
Inspektor nadzoru. Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jakosc i ilos¢ robot ulegajgcych
zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg
projektowaq, SST i uprzednimi ustaleniami

8.3. Odbiodr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czeSciowego
robdt dokonuje sie dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbiodr koncowy

8.4.1.Zasady odbioru koncowego robdt

Odbidér korcowy robdt polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbidr koricowy robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentdéw, o ktdérych mowa
w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny



jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdéw, wynikdéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowg i SST.

W toku odbioru koricowego robot, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czeSciowych, zwiaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w
poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru koficowego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koficowego
Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru koncowego robdt, sporzadzony wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje powykonawczg oraz dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonania robét,

2. szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

3. ustalenia technologiczne,

4. ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST,

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad, ktére
ujawnig sie w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbidr koncowy robot".

9. PLATNOSCI

Zasady i warunki dokonywania ptatnosci winny by¢ okresSlone w umowie. Ponadto uznaje sie ze
wszystkie koszty zwigzane z zapewnieniem wszelkich wymagan dotyczacych bezpiecznego
prawidtowego prowadzenia robét budowlanych nie podlegajg odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w
cenie umownej.

Podstawg ptatnosci bedzie cena ryczattowa obejmujgca wszystkie koszty zwigzane z budowg oraz z
kosztami nie ujetymi w przedmiarze a koniecznymi do wykonania. Kosztorys ofertowy winien by¢
sporzadzony na podstawie przedmiardw, projektu, wiasnych pomiardw uzupetniajgcych i
kontrolnych, jak réwniez wizji lokalnej na obiekcie.



W przypadku wystgpienia robot dodatkowych zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru kalkulacja
ich ceny przeprowadzona zostanie wedtug stawek ofertowych Wykonawcy.

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

o Ustawa z dnia 7 lipca 1994 ,Prawo Budowlane”

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny od-
powiadac budynki i ich usytuowanie z dnia 12 kwietnia 2002 r. (Dz.U. Nr 75, poz. 690) wraz z pdz-
niejszymi zmianami

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i hi-
gieny pracy podczas wykonania robét budowlanych (Dz.U. Nr 47 poz.401 z dnia 19.03.2003 r.)

01. MONTAZ STOLARKI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru montazu stolarki drzwiowej przy konserwacji pomieszczen budynku A — ZSP nr
1 w Tomaszowie Mazowieckim, obreb 12, dz. nr 279/1.

Roboty te zwigzane sg z montazem drzwi wewnetrznych w pomieszczeniach piwnicy.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadku
matych, prostych robdt i konstrukcji trzeciorzednych o pomijalnie matym wptywie na trwatos¢
obiektu, dla ktorych istnieje pewno$¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawie do$wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;j.

1.3. Zakres robot objetych SST
W sktad niniejszej specyfikacji wchodza:
o montaz drzwi wewnetrznych,

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot.
W ramach wykonywanych robot montazowych szczegdlnej uwadze wymaga doktadnos¢ i obrdbka
zamontowanych drzwi.

2. MATERIALY

Montowanym materiatem jest stolarka zgodna z zestawieniem stolarki projektu budowlanego.
Ogdlne wymagania podano w ST 00 "Wymagania ogodlne".

Materiaty powinny posiadac:

) Aprobaty Techniczne i/lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi normami,

o Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobatg Techniczng lub z PN,

) Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

o Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowang normg europejskg wprowadzong do zbioru norm
polskich,

) na opakowaniach powinien znajdowac sie termin przydatnosci do stosowania.
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3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,,Wymagania ogdine".

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.
Do montazu przewidzie¢ nalezy konieczno$¢ uzycia:

e dzwigu do roztadunku i montazu

e specjalnych przyssawek podci$nieniowych umozliwiajgcych podniesienie szyby zespolonej,

e wiertarek

e wkretarek

e wobzkdw do transportu

e innych materiatdw, ktérych zastosowanie powinno zostal sprecyzowane przez dostawce
systemu Do wykonania robdt nalezy stosowaé jedynie taki sprzet, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakoS¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien byc
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci zaakceptowanym
przez Inwestora. W przypadku braku takich ustalen w dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inwestora.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace $rodkéw transportowych podano w SST ,,Wymagania ogdlne".
Transport wykonaé przy uzyciu wozkéw transportowych.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Warunki przystapienia do robot

Przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania oscieza, do ktérego ma przylegac
oscieznica. W przypadku wystepujgcych wad w wykonaniu oscieza lub zabrudzenia powierzchni
oscieza, oscieze nalezy naprawic i oczyscic.

5.2. Osadzenie stolarki

Przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z osadzaniem stolarki nalezy zapoznaé sie z warunkami
istniejgcymi w miejscu  osadzania tych wyrobdw i oceni¢, czy zapewniajg one mozliwos¢
bezusterkowego wykonania robdt. Elementy metalowe powinny by¢ osadzone zgodnie z
dokumentacja techniczng i instrukcjg wbudowania. Do mocowania elementéw w murze lub betonie
nie wolno uzywac zadnych materiatéw, ktére moglyby uszkodzi¢ wbudowywane wyroby metalowe.
Oscieznice drzwiowe, lub inne elementy metalowe powinny by¢ dostatecznie zakotwione w
przegrodach (Scianach i stropach) budynku. Elementy metalowe powinny by¢ przed wbudowaniem
wykonczone docelowo i oczyszczone z brudu i innych zanieczyszczen. Elementy i segmenty
metalowe powinny by¢ osadzone zgodnie z dokumentacjg techniczng lub instrukcja wbudowania.
Osadzone w Scianach oscieznice metalowe nalezy uszczelni¢ miedzy osSciezem a oscieznicg badz
$ciang w sposdb trwaty materiatem nie zmieniajgcym parametrow w czasie wigzania i starzenia, aby
nie nastepowato przewiewanie i przemarzanie lub przecieki wody opadowej. Materiat uszczelniajgcy
ma wypetni¢ szczeline catkowicie i by¢ odporny na drgania i wstrzagsy wynikajgce z uzytkowania
wbudowanych elementéw. W drzwiach skrzydfa tak wyregulowac, aby sie szczelnie zamykaty oraz
prawidtowo dziataty. Doktadno$¢ wykonania osSciezy powinna odpowiada¢ wymogom dla robot
murowych. Przy ustalaniu $wiatta osciezy nalezy bra¢ pod uwage zaréwno wymiary przekroju
elementdw oscieznicy, jak i wymiary luzu na wbudowanie. W wysokosci oscieza powinien byc
uwzgledniany poziom posadzki wykonczonej ostatecznie i ewentualne uksztattowanie progu.
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6. KONTROLA JAKOSCI

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne".

Badanie materiatéw zastosowanych do wykonania elementéw nalezy przeprowadzi¢ posrednio na
podstawie zatgczonych zaswiadczen o jakosci wystawionych przez Producenta oraz zaswiadczen
wykonawcy z kontroli jakosci elementéw stwierdzajgcych zgodno$¢ uzytych materiatdw z
wymaganiami dokumentacji technicznej. W przypadku, gdy producent elementdw przeprowadzit
badania jakosci materiatdbw we wiasnym zakresie, wyniki tych badan powinny by¢ zatgczone do
dokumentacji odbiorczej.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogdine".

Nalezy przyja¢ jako jednostke obmiarowg sztuki zamontowanych elementéw stolarki i Slusarki
drzwiowej, chyba, ze ustalenia kontraktu wymagajg inaczej. Wielkosci obmiarowe zamontowanej
stolarki drzwiowej, elementéw metalowych okresla sie na podstawie dokumentacji projektowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagania ogdine".

Zaleca sie przeprowadzenie odbioru stolarki w trzech etapach:

e przed wbudowaniem - na zgodnosc¢ z aprobata techniczng lub dokumentacja indywidualng (w za-
kresie rozwigzania konstrukcyjnego, zastosowanych materiatdw i jako$ ci wykonania) oraz na zgod-
nos¢ z zamowieniem. - w ramach odbioru robét podlegajacych zakryciu

e W trakcie prac budowlanych (podparcia progéw, zamocowania oscieznic, uszczelnienia luzéw),

e po wbudowaniu

Przy odbiorze elementéw powinny by¢ sprawdzone:

e prawidtowos¢ osadzenia elementu w konstrukcji budowlanej,

e zgodnos$¢ wbudowanego elementu z projektem.

Przy wbudowaniu stolarki nie powinno doj$¢ do zmian cech geometrycznych o$cieznic, uszkodzen
mechanicznych i trwatych zabrudzen skrzydet, oscieznic i oku¢. Odchylenie od pionu oscieznic nie
moze przekracza¢ 2 mm na 1 metr oscieznicy, nie wiecej jednak jak 3 mm na cata oScieznice.
Otwierania — zamykanie skrzydet powinno odbywac sie bez zacie¢. Zamkniete skrzydta powinny do-
legac do oscieznicy rdownomiernie wszystkimi narozami.

9. PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdine".

Podstawg rozliczenia finansowego z uwzglednieniem zapisdbw zawartych pomiedzy Wykonawca a
Zamawiajgcym w umowie o wykonanie robdt, jest wykonana i odebrana stolarka drzwiowa. Cena
obejmuje:

o dostarczenie gotowej stolarki i $lusarki,

e osadzenie stolarki i $lusarki w przygotowanych otworach z uszczelnieniem i ewentualnym obiciem
listwami,

e dopasowanie i wyregulowanie,

e ewentualna naprawe powstatych uszkodzen.

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA
e PN-B-91000:1996P Stolarka budowlana -- Okna i drzwi — Terminologia
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e PN-EN 1026:2001P Okna i drzwi -- Przepuszczalno$¢ powietrza -- Metoda badania
e PN-EN 1027:2001P Okna i drzwi -- Wodoszczelnos¢ -- Metoda badania
e PN-EN 1191:2013-06E Odpornos¢ na wielokrotne otwieranie i zamykanie -- Metoda badania
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02. ROBOTY MUROWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt murowych przy konserwacji pomieszczen budynku A — ZSP nr 1 w
Tomaszowie Mazowieckim, obreb 12, dz. nr 279/1.

Roboty te zwigzane sa z zamurowaniem otworéw po zdemontowanych skrzynkach elektrycznych
oraz obudowaniem projektowanych drzwi wewnetrznych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadku
matych, prostych robdt i konstrukcji trzeciorzednych o pomijalnie matym wplywie na trwatosc¢
obiektu, dla ktorych istnieje pewno$é¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawie do$wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;j.

1.3. Zakres robot objetych SST

W skfad niniejszej specyfikacji wchodzg:

. Zamurowanie otwordw w istniejgcej Scianie,

. CzeSciowe zamurowanie przejscia z pozostawieniem otworu na drzwi wewnetrzne,

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot.
W ramach wykonywanych robdt murarskich szczegdlnej uwadze wymaga doktadnos¢, pion i poziom
wykonanych muréw.

2. MATERIALY

2.1.Materiaty stosowane do wykonywania robdt

zaprawa murarska do cienkich spoin bloczkéw betonu komérkowego
zaprawa murarska cementowo-wapienna

bloczki betonu komdrkowego,

woda zarobowa wg PN-EN 1008:2004

2.2. Materiaty stosowane do wykonania robot
Wszystkie stosowane materiaty muszg by¢ zgodne z polskimi normami, a w razie ich braku powinny
mie¢ decyzje dopuszczajace je do stosowania w budownictwie.

2.3. Warunki przechowywania i sktadowania

Wszystkie materiaty powinny by¢ dostarczane w oryginalnych opakowaniach przechowywane
zgodnie z instrukcjg producenta oraz odpowiednig aprobatg techniczng. Materialy sypkie chronic
przed wilgocig. Przestrzegac terminu przydatnosci do uzycia.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takich narzedzi i sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt i srodowisko. Liczba i wydajnoS¢ sprzetu
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powinna gwarantowa¢ prowadzenie robdt zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie
robot.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace $rodkdéw transportowych podano w SST ,,Wymagania ogdlne".
Materialy i elementy mogq by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu. Podczas transportu
materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utratg
statecznosci.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdine:

. Mury nalezy wykonywac warstwami, z zachowaniem prawidtowego wigzania i grubosci spoin,
do pionu i sznura, z zachowaniem zgodnosci z rysunkiem co do odsadzek, wyskokdw i otworéw

. Mury nalezy wznosi¢ mozliwie réwnomiernie na catej ich dtugosci. W miejscu potgczenia
murow wykonanych niejednoczesnie nalezy stosowac strzepig zazebione koncowe.

. Elementy murowe uktadane na zaprawie powinny by¢ czyste i wolne od kurzu. Przy
murowaniu ceramikg, zwiaszcza w okresie letnim, nalezy elementy przed utozeniem w murze
polewac lub moczy¢ w wodzie.

6. KONTROLA JAKOSCI
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne".

6.1. Materiaty
Przy odbiorze pustakow i bloczkdw z betonu komdrkowego nalezy przeprowadzi¢ na budowie:

o sprawdzenie zgodnosci klasy oznaczonej na pustakach z zaméwieniem i wymaganiami
stawianymi w dokumentacji technicznej,
. préby doraznej przez ogledziny, opukiwanie i mierzenie: wymiardw i ksztattu, liczby szczerb i

peknie¢, odpornosci na uderzenia

6.2. Zaprawy.

W przypadku gdy zaprawa wytwarzana jest na placu budowy, nalezy kontrolowaé jej marke i
konsystencje w sposob podany w obowigzujgcej normie. Wyniki odbiorow materiatdw i wyrobdow
powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST ,Wymagania ogdine".

Jednostkg obmiarowg robét jest - m 2 muru o odpowiedniej grubosci. Ilo$¢ robdt okresla sie na
podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w
naturze.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST ,Wymagania ogdine".

Odbiér robdt murowych powinien sie odby¢ przed wykonaniem tynkéw i innych robdt
wykonczeniowych. Podstawe do odbioru robét murowych powinny stanowi¢ nastepujgce
dokumenty:

o dokumentacja techniczna,

o dziennik budowy,

. zaswiadczenia o jakosci materiatéw i wyrobow dostarczonych na budowe,
. protokdty odbioru poszczegdinych etapéw robédt zanikajacych,
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. protokdty odbioru materiatéw i wyrobow,

o wyniki badan laboratoryjnych, jesli takie byty zlecane przez budowe,

o ekspertyzy techniczne w przypadku, gdy byty wykonywane przed odbiorem budynku.
Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

9. PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogolne".

Pfaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7. Cena obejmuje: - dostarczenie
materiatdw i sprzetu na stanowisko pracy - wykonanie $cian, narozy, przewoddw dymowych i wen-
tylacyjnych - ustawienie i rozebranie potrzebnych rusztowan - uporzgdkowanie i oczyszczenie stano-
wiska pracy z resztek materiatow

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

e PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegty. Wymagania i badania przy odbiorze.

e PN-B-12050:1996 Wyroby budowlane ceramiczne.

e PN-EN 197-1:2002 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku.

e PN-B-30000:1990 Cement portlandzki.

e PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

e PN-EN 197-1:2002 Cement. Skfad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementdéw
powszechnego uzytku.

e PN-97/B-30003 Cement murarski 15

e PN-88/B-30005 Cement hutniczy 25

e PN-86/B-30020 Wapno.

e PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.
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03. ROBOTY WYKONCZENIOWE (MALOWANIE)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z malowaniem Scian i sufitdw realizowanych przy konserwacji
pomieszczen budynku A — ZSP nr 1 w Tomaszowie Mazowieckim, obreb 12, dz. nr 279/1.

Roboty te zwigzane sg z naprawg ubytkdw i uszkodzen na istniejacych okfadzinach Sciennych oraz
malowaniem powierzchni $cian wewnetrznych i sufitow.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji

robot wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadku
matych, prostych robdt i konstrukcji trzeciorzednych o pomijalnie matym wplywie na trwatosc¢
obiektu, dla ktorych istnieje pewno$¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;j.

1.3. Zakres robét objetych SST

W skiad niniejszej specyfikacji wchodza:

. Oczyszczenie Scian z nietrwatych powtok malarskich

. Naprawa ubytkéw i uszkodzen Scian

. Osuszenie Scian i naprawa tynkdw w miejscach widocznych zawilgocen
. Malowanie $cian i sufitow

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot.
W ramach wykonywanych robdt murarskich szczegdlnej uwadze wymaga doktadnos¢, pion i poziom
wykonanych muréw.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty stosowane do wykonywania robot

Wszystkie wbudowane materiaty uzyte w trakcie robot winne posiadaé $wiadectwo dopuszczenia do
stosowania i obrotu w budownictwie. Wykonawca zobowigzany jest do przedstawienia certyfikatdw,
aprobat technicznych na wbudowane wyroby i materiaty przed ich wbudowaniem.

2.2. Rodzaje materiatow

Gldwnymi materiatami stosowanymi do wykonania robdt bedacymi przedmiotem niniejszej
specyfikacji sg materiaty o parametrach nie gorszych niz wymienione w opracowaniu:

e Preparat do gruntowania podtozy

o Farba lateksowa o nastepujgcych parametrach: odpornos¢ na szorowanie: klasa 1 wedtug PN-EN
13 300 (po 1 miesigcu). Powtoka z farb powinny by¢ niezmywalna przy stosowaniu Srodkéw 4
myjacych i dezynfekujgcych. Powloki powinny dawac aksamitno-matowy wyglad powierzchni. Barwa
powtok powinna by¢ jednolita, bez smug i plam. Powierzchnia powtok bez uszkodzen, smug, plam i
$ladéw pedzla. Warunki przystgpienia do robdt malarskich: - wszystkie prace powinny byc¢
wykonywane przez doswiadczong ekipe malarska

e w malowanych pomieszczeniach nie nalezy pali¢ tytoniu.
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e przed przystgpieniem do malowania nalezy wyréwnac i wygtadzi¢ powierzchnie przeznaczong do
malowania, naprawi¢ uszkodzenia, wykonaé¢ szpachlowanie i szlifowanie, jezeli jest wymagana duza
gtadkos¢ powierzchni. Nastepnie nalezy powierzchnie zagruntowac.

e roboty malarskie powinny by¢ wykonywane dopiero po wyschnieciu tynkéw i miejsc
naprawionych.

e wilgotno$¢ powierzchni przewidzianych do malowania nie moze by¢ wieksza niz 4%.

e malowanie tynkéw o wyzszej wilgotnosci niz podana moze powodowal powstawanie plam, a
nawet niszczenie powtoki malarskiej

e podktady pod powtoki malarskie powinny by¢ zgodne z zaleceniami producenta farb.
Przygotowanie podtoza:

e podtoza pod powtoki powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-70/B-10100 lub réwnowaznej.
e podtoze powinno byc¢ suche, czyste, wolne od smaréw, kurzu, olejéw, wapna

e podtoza tynkowe powinny pad wzgledem dokfadnosci i réwnosci wykonania odpowiadac
wymaganiom dla tynkdw zwyktych. Powierzchnie przed malowaniem powinny by¢ przygotowane w
nastepujacy sposdb:

o wszelkie ubytki i uszkodzenia tynku powinny by¢ naprawione przy uzyciu tej samej zaprawy, z
ktorej tynk byt wykonany i zatarte w taki sposdb, aby naprawiane miejsce rownato sie z
powierzchnig tynku

e przy malowaniu tynkéw gipsowych podtoza powinny by¢ zaimpregnowane zgodnie z zaleceniami
producenta farb. Nalezy upewni¢ sie, ze zastosowany wczesniej poktad zostat uzyty zgodnie z
przeznaczeniem i zastosowany prawidtowo

e powierzchnie tynkéw nowych lub uprzednio malowanych nalezy oczysci¢ od zanieczyszczen
mechanicznych i chemicznych oraz osypujgcych sie ziaren piasku. Wykonywanie robdt malarskich:

e przed uzyciem farba powinna by¢ doktadnie wymieszana

e powtoki malarskie jednowarstwowe powinny réwnomiernie pokrywac podtoze, bez przeswitdw,
plam, odpryskéw oraz nie powinny sie Sciera¢ ani osypywac po potarciu miekkg tkaning. Powtoki
dwuwarstwowe nie powinny wykazywac smug, przeswitow, plam, Sladéw pedzla i odpryskéw. Barwa
powtoki powinna byc¢ jednolita bez uwydatniajacych sie poprawek i potaczen o réznym odcieniu i
natezeniu. Powtoki powinny by¢ niezmywalne przy zastosowaniu Srodkéw myjacych, odporne na
tarcie na sucho i na szorowanie.

e grubos¢ powtoki 50-80 mikronéw na jedna warstwe - rozcienczanie — czysta woda, ew.
destylowana lub dejonizowana

¢ do malowania nalezy uzywac pedzla lub walka moherowego

e czas schniecia ok.4-8 godz.

o wszystkie sciany — malowanie co najmniej dwukrotne farbg zmywalng, Roboty malarskie powinny
by¢ wykonywane (o ile producent farb nie okresla inaczej) w temperaturze nie nizszej niz +50C (z
zastrzezeniem, aby w ciggu doby temperatura nie spadta ponizej 00C) i nie wyzszej niz +220C.
Zalecana temperatura dla malowania farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi +12-+180C.

e roboty malarskie farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi mozna wykonywa¢ w pomieszczeniach,
w ktorych zapewniona jest nalezyta wentylacja do czasu osuszenia wymalowanych powierzchni
(przeciagi nie sg wskazane). Badania przed przystapieniem do robdt malarskich:

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badanie powierzchni tynkéw, gtadzi
nie wczesniej niz po 7 dniach od daty ich ukofczenia. Badania rob6t malarskich zwyktych powinny
by¢ przeprowadzane w zakresie :

o jakosci zastosowanych materiatow i wyrobdw,

e prawidtowosci przygotowania podtozy,
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o sprawdzenie zgodnosci barwy powtoki ze wzorcem,

e sprawdzenie potysku,

e sprawdzenie odpornosci na wycieranie, zmywanie

e przyczepnosci farby do podtoza,

e wygladu zewnetrznego powierzchni.

Wszystkie stosowane materiaty muszg by¢ zgodne z polskimi normami, a w razie ich braku powinny
mie¢ decyzje dopuszczajace je do stosowania w budownictwie.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takich narzedzi i sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt i srodowisko. Liczba i wydajnoS¢ sprzetu
powinna gwarantowa¢ prowadzenie robdt zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie
robot.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace $rodkdéw transportowych podano w SST ,,Wymagania ogdlne".
Materiaty i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Podczas transportu
materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utratg
statecznosci.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne:

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
konserwacyjnych w odniesieniu do ich ilosci i jakosci. Gotowo$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca
pisemnie. Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Zamawiajgcego, Wykonawcy i Uzytkownika. Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robot
konserwacyjnych zgodnie z postanowieniami umowy oraz obowigzujgcymi Normami Technicznymi.
Jezeli w trakcie odbioru koncowego jakieS wymagania nie zostaty spetnione lub tez ujawnity sie
jakies$ usterki, nalezy uwzgledni¢ je w protokole, podajgc jednoczesnie termin ich usuniecia.

5.2. Zasady szczegbtowe

Roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom:

a) odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi ostatecznemu (koricowemu)

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robot oraz ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robdt
zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot. Odbioru tego dokonuje
przedstawiciel Zamawiajgcego. Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia przedstawiciel
Zamawiajgcego w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z OPZ i uprzednimi
ustaleniami.

Odbidr ostateczny (koncowy)

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jakos$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw ocenie wizualnej. W
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toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajagcych zakryciu oraz odbioréw czeSciowych, zwiaszcza w
zakresie wykonania robdt uzupetniajgcych i robot poprawkowych. W przypadkach nie wykonania
wyznaczonych robdt konserwacyjnych poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

6. KONTROLA JAKOSCI
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne".

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogdine".

Jednostkg obmiarowg robdt jest - m 2 powierzchni Sciany lub sufitu. Ilo$¢ robdt okresla sie na
podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w
naturze.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST ,Wymagania ogdine".

9. PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogolne".

Pfaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7. Cena obejmuje: - dostarczenie
materiatdw i sprzetu na stanowisko.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
e PN-EN ISO 4618:2007 Farby i lakiery — Terminy i definicje
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04. INSTALACIA FOTOWOLTAICZNA

1 WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z demontazem i wykonaniem instalacji elektrycznej
i niskopradowej w budynku A — ZSP nr 1 w Tomaszowie Mazowieckim, obreb 12, dz. nr 279/1.

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem pomocniczym w postepowaniu przetargom oraz przy
zlecaniu, realizacji i odbiorze robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie instalacji elektrycznych i niskopradowych w budynku.

Specyfikacja obejmuje nastepujacy zakres robét:

. demontaz instalacji elektrycznych i niskoprgdowych i LAN,

o wykonanie instalacji przeciwpozarowego wytgcznika pradu,

. montaz instalacji elektrycznych i niskopragdowych,

. montaz instalacji LAN i telofonicznej

. montaz opraw o$wietlenia podstawowego i awaryjnego,

. montaz urzadzen CCTV, SSWiN, KD, dzwonka szkolnego, radiowezta.

1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robot Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich
wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2 MATERIALY

2.1  Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Materiaty stosowane do wykonywania pokry¢ dachowych powinny mie¢ m.in.:

e Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi normami,

e  Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobata Techniczna lub z PN,

e  Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

e Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowana norma europejska wprowadzona do zbioru norm
polskich,

e Certyfikat CNBOP lub jednostkowe dopuszczenie.

e Na opakowaniach powinien znajdowal sie termin przydatnosci do stosowania. Sposdb
transportu i skladowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi przez
producenta. Wykonawca obowigzany jest posiadaé na budowie petna dokumentacje dotyczaca
sktadowanych na budowie materiatdow przeznaczonych do wykonania pokry¢ dachowych.

2.2 Rodzaje materiatow

2.2.1 Wszelkie materialy do wykonania instalacji elektrycznych i niskopragdowych powinny
odpowiada¢ wymaganiom zawartym w normach polskich lub aprobatach technicznych ITB
dopuszczajacych dany materiat do powszechnego stosowania w budownictwie.
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3 SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano Ogodlnych Wymaganiach Specyfikaciji
Technicznej.

3.2  Sprzet do wykonywania robot:

e Roboty mozna wykonac recznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzedzi,

e Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowodujg niekorzystnego
wplywu na jako$¢ materiatéw i wykonywanych robét oraz bedg przyjazne dla Srodowiska.

Podstawowy sprzet do wykonywania instalacji_elektrycznych i nikkopradowych i robét zwigzanych:
elektronarzedzia reczne jak: wiertarka udarem, elektowkretarki, wkretaki, nozyce do ciecia drutow i

kabli, prostowarka do drutéw i bednarek, mtot do wbijania uziomoéw, topata, drabina, rusztowanie,
miernik uniwersalny do sprawdzenia obecnosci napiecia, miernik instalacji elektrycznych do
wykonania pomiardw pomontazowych, urzadzenia tgcznosci.

4 TRANSPORT
4.1 Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji ogolnej ,,Wymagania ogolne”

4.2 Transport materiatow:

4.2.1 Do transportu materiatldw i urzadzen stosowac nastepujgce sprawne technicznie Srodki
transportu:

e samochdd skrzyniowy o tadownosci 5-10 ton,

e samochdd dostawczy o fadownosci 0,9 ton,

e ciggnik kotowy z przyczepa.

4.2.2  Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

4.2.3 Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportowe muszg spetniaé wymag. przepisow
ruchu drogowego.

5 WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano Ogodlnych Wymaganiach Specyfikaciji
Technicznej.

5.2 Demontaz instalacji elektrycznych i niskopradowych

Przed rozpoczeciem demontazu instalacji elektrycznej nalezy upewnic sie, ze instalacja jest
pozbawiona napiecia oraz nalezy zabezpieczy¢ obwody odbiorcze przed niekontrolowanym
zalaczeniem, poprzez zamkniecia i tabliczki ostrzegawcze. Montaz instalacji wykonywaé z
zachowaniem nalezytej starannosci nie przekraczajgc normatywnych promieni giecia kabli i
przewodow.

5.3 Montaz opraw
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Nalezy zastosowacC takie $rodki aby uniemozliwiC zabrudzenie opraw. Oprawy
przechowywa¢ w oryginalnych opakowaniach do momentu ich montazu. Stosowac
rekawiczki ochronne.

5.4 Montaz osprzetu elektrycznego i urzadzen niskopradowych

Nalezy zastosowac takie Srodki aby uniemozliwi¢ zabrudzenie osprzetu elektrycznego i
urzadzen niskopradowych. Urzadzenia przechowywac¢ w oryginalnych opakowaniach do
momentu ich montazu. Stosowac rekawiczki ochronne.

5.5 Montaz okablowania

Okablowanie nalezy dobra¢ do mocy ukfadu. Zbyt mate przekroje moga spowodowac
wzrost strat, ktére bezposrednio wptynie na wydajnosc¢ systemu. W zadnym wypadku nie
nalezy przekracza¢ dopuszczalnej obcigzalnosci pradowej przewoddéw, poniewaz moze to
spowodowaé, ze kabel bedzie sie nagrzewaé, a nawet ulegnie spaleniu. Nalezy
przestrzega¢ aktualnych w uzyciu wytycznych i regulacji. StosowaC przewody
bezhalogenowe.

5.6 Badania i uruchomienie instalacji elektrycznych i niskopradowych

Wszelkie prace przy instalacjach elektrycznych, szczegolnie czynnych nalezy wykonac z
zachowaniem szczegolnych Srodkéw ostroznosci. Porazenie prgdem elektrycznym statym
lub przemiennym moze by¢ w skutkach Smiertelne. Jakiekolwiek prace moga wykonywac
wytacznie pracownicy posiadajgcy wazne uprawnienia elektryczne. Po zmontowaniu
wszystkich elementéw instalacji nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ montazu poszczegdlnych
elementéw instalacji oraz wszystkich potgczen. Wykona¢ pomiary pomontazowe m.in.
pomiar rezystancji izolacji, rezystancji uziemienia, ciggtosci potaczehn wyréwnawczych,
ochrony przeciwporazeniowej, badan i sprawdzen wylgcznikéw réznicowopradowych,
pomiary natezenia o$wietlenia podstawowego i awaryjnego, wykonac test zadziatania
przeciwpozarowego wytacznika pradu oraz dziatania opraw awaryjnych i ewakuacyjnych.
Wyniki zestawi¢ w protokotach. Uruchomienie i przekazanie do eksploatacji instalacji
mozliwe jest jedynie tylko w przypadku pozytywnych wynikow.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymaganiami normowymi,
wymaganiami dokumentacji projektowej oraz niniejszej specyfikacji. Kontrola ta przeprowadzana
jest przez Inspektora nadzoru:

e W odniesieniu do prac zanikajgcych (kontrola miedzyoperacyjna) — podczas wykonania prac,

e W odniesieniu do wiasciwosci catosci robdt (kontrola koricowa) — po zakoniczeniu prac
monazowych.

Uznaje sie, ze badania daty wynik pozytywny gdy wszystkie wtasciwosci materiatdw i wykonania
robdt sg zgodne z wymaganiami niniejszej specyfikacji technicznej lub aprobaty technicznej albo
wymaganiami norm przedmiotowych.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Jednostka obmiarowa robaét jest:

e dla robét — montaz opraw, osprzetu elektrycznego, rozdzielnic obiektowych, urzadzen
niskopragdowych itp — ilos¢.

e dla robdt — montaz okablowania — zgodnos¢ typow i przekrojow przewodow i kabli
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7.2 Ilos¢ robdt okreSla sie na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian
podanych w dokumentacji powykonawczej zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru i
sprawdzonych w naturze

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Podstawe do odbioru wykonania robét — stanowi stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z
normami, dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i zatwierdzonymi zmianami podanymi
w dokumentacji powykonawczej.

8.1.1 Odbidr czesciowy powinien obejmowac sprawdzenie:
e jakosci zastosowanych materiatéw,
e zgodnosci z dokumentacjg projektowa,

8.1.2 Dokonanie odbioru cze$ciowego powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

8.1.3 Odbioru koncowego nalezy dokona¢ po zakonczeniu robdt i przediozeniu dok.
Powykonawczej wraz z protokotami pomontazowymi z wynikiem pozytywnym.

8.1.4 Podstawe do odbioru montazu instalacji elektrycznej i niskopragdowej stanowig nastepujgce
dokumenty:

e dokumentacja projektowa i dokumentacja powykonawcza,

e dziennik budowy z zapisem stwierdzajgcym odbidr czeSciowy instalacji elektrycznych

e  zapisy dotyczace wykonywania robot i rodzaju zastosowanych materiatow,

e  Protokoty z pomiaréw pomontazowch obejmujgcych przede wszystkim:

e Ogledziny instalacji,

e Sprawdzenia skutecznosci dziatania zabezpieczen i Srodkow ochrony przed
porazeniem pragdem elektrycznym

e Pomiary rezystancji uziemienia i izolacji przewodow i kabli,

e Pomiary ciggtosci potaczen wyrownawczych,

e Pomiary ochrony przeciwporazeniowej, sprawdzenie wytacznikdw réznicowoprgdowych
e Pomiary natezenia natezenia oSwietlenia podstawowego i awaryjnego,

e Test zadzialania przeciwpozarowego wylgcznika pradu oraz dzialania opraw
awaryjnych i ewakuacyjnych.

e Sporzadzenie protokotu z pomiaréw pomontazowych.

8.1.5 Odbior koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanych rob6t montazowych.

8.1.6 Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty pozytywne wyniki. Jezeli
chociaz jeden wynik badania daje wynik negatywny, instalacja elektryczna nie powinna zostac
odebrana. W takim przypadku nalezy przyjac¢ jedno z nastepujgcych rozwigzan:

e poprawiC roboty i elementy instalacji fotowoltaicznej i przedstawi¢ do ponownego odbioru,

e w przypadku gdy nie jest mozliwe podane wyzej rozwigzanie — rozebrac instalacje w miejscach,
w ktdrych nie odpowiada one wymaganiom i ponownie jg wykonac.
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9 PRZEPISY ZWIAZANE

* PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

* N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciw porazeniowa.
N SEP-E-002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Instalacje elektryczne w
obiektach mieszkalnych. Podstawy planowania.

e Dz. U Nr 10 z 1995 r. poz. 46 Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji
elektrycznych.

e Dz. U Nr 45 z 1996 r. poz. 200 Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji
elektrycznych.

e Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom V.
Instalacje elektryczne.

e Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych. Czes$¢ D: Roboty
Instalacyjne. Zeszyt 1. Wydanie Il. Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach
mieszkalnych.

e Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych. Czes¢ D: Roboty
Instalacyjne. Zeszyt 2. Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci
publiczne;.

e Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych. Czes¢ D: Roboty
Instalacyjne. Zeszyt 3: Instalacje elektryczne i piorunochronne w obiektach przemystowych.

* Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych. Czes$¢ D: Roboty
instalacyjne elektryczne. Zeszyt 4: Linie kablowe niskiego i Sredniego napiecia.

* Rozporzadzenie Min. Spraw. Wew. i Adm. Z dnia 16.VI.2003 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenéw. Dz. U. Nr 121 poz.
1138 z dnia 11.VI1.2003r.

* Dz. U. nr 75 poz. 690 z dnia 15.VI.2002r. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia
12.1V.2002 r. w sprawie jakim wymaganiom powinny odpowiada budynki i ich usytuowania.

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47 z 2003r. poz. 401)

» Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. nr 129/97 poz. 884 z
pdzniejszymi zmianami).

* PN-EN 61000-3-3:2013-10 KompatybilnoS¢ elektromagnetyczna (EMC) --Czes$¢ 3-3:
Poziomy dopuszczalne --Ograniczanie zmian napiecia, wahan napiecia i migotania Swiatta
w publicznych sieciach zasilajgcych niskiego napiecia, powodowanych przez odbiorniki o
fazowym pradzie znamionowym < lub = 16 A przytgczone bezwarunkowo.

« PN-EN 61000-3-11:2004 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) --Czes¢ 3-11:
Dopuszczalne poziomy --Ograniczanie zmian napiecia, wahan napiecia i migotania Swiatta
w publicznych sieciach niskiego napiecia --Urzadzenia o pradzie znamionowym < lub = 75
A podlegajace przytaczeniu warunkowemu

« PN-EN 61000-3-12:2012 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) --Czes¢ 3-12:
Poziomy dopuszczalne --Poziomy dopuszczalne emisji harmonicznych pradu dla
odbiornikébw o znamionowym pradzie fazowym > 16 A i < lub = 75 A przylaczonych do
publicznej sieci zasilajgcej niskiego napiecia

 PN-EN 50438:2014-02 Wymagania dla instalacji mikrogeneracyjnych przeznaczonych
do rownolegtego przytaczania do publicznych sieci dystrybucyjnych niskiego napiecia

* Dyrektywa niskonapieciowa LDV 2006/95/WE.

* Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej 2004/108/WE.

» Kryteria oceny mozliwosci przylaczania oraz wymagania techniczne dla mikroinstalacji i
matych instalacji przytgczanych do sieci dystrybucyjnej niskiego napiecia Operatora
Systemu Dystrybucyjnego. Lublin, 30 wrzesnia 2014r.
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